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Sistemas de Controle - Sistema Hidraulicos e Elétricos / Periodo: 6
Professor: Wagner de Castro (Especialista)
CH: 80h

Ementa:

Revisdo de principios em sistemas de controle, abrangendo terminologia, fundamentos, e caracteristicas estaticas e dinamicas. Exploragado da
hidraulica proporcional, incluindo componentes de sistemas de controle hidraulico, métodos de comando eletrénico, e caracteristicas desses
elementos. Abordagem de concepcao e dimensionamento de sistemas. Anélise de elementos em sistemas servo-hidraulicos, com destaque para
servovalvulas. Exploracdo da modelacdao numérica em sistemas hidraulicos, com énfase no célculo e modelagem desses sistemas. Exame dos
servomecanismos elétricos, abrangendo servomotores AC e DC, tecnologia, caracteristicas e aplicacées, bem como motores passo-a-passo.
Discussao de técnicas de controle linear aplicadas a sistemas.

Habilidades:

Reconhecer os principais componentes tecnolégicos presentes em sistemas de controle eletro-hidraulicos e eletromecanicos.

Avaliar e especificar as caracteristicas operacionais de sistemas de controle eletro- hidraulicos e eletromecanicos.

Desenvolver propostas de solucdes para sistemas de controle eletro-hidraulicos e eletromecanicos, de modo a atender aos requisitos estabelecidos
em uma especificagao.

Metodologia:

As aulas a distancia serao realizadas em video aulas, material disponivel no Ambiente Virtual de Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para
exploracao e enriquecimento do contetdo trabalhado, féruns de discussdo, atividades de sistematizacao, avaliacdes e laboratérios praticos virtuais.
Recursos Didaticos:

Livro didético;

Video aula;

Féruns;

Estudos Dirigidos (Estudo de caso);

Experimentos em laboratério virtual;

Biblioteca virtual;

Atividades em campo.

Contetido Programatico:

REVISAO DE CONCEITOS DE SISTEMAS DE CONTROLE
Terminologia em Sistemas de Controle

Fundamentos em Sistemas Dinamicos

Caracteristicas Estaticas e Dinamicas

HIDRAULICA PROPORCIONAL EM SISTEMAS DE CONTROLE
Elementos em Sistemas de Controle Hidraulicos

Meios de Comando Eletrénico

Caracteristicas de Elementos em Sistemas de Controle Hidraulico Proporcional
CONCEPCAO E DIMENSIONAMENTO DE SISTEMAS
Principios de Concepgao em Sistemas de Controle

Métodos de Dimensionamento de Sistemas
Servo-hidraulica em Sistemas

Funcionalidade de Servovalvulas

MODELAGCAO NUMERICA EM SISTEMAS HIDRAULICOS
Métodos de Modelacdo Numérica

Calculo em Sistemas Hidraulicos

SERVOMECANISMOS ELETRICOS E CONTROLE LINEAR
Servomotores AC e DC

Tecnologia, Caracteristicas e Aplicacdes

Motores Passo-a-passo

Principios de Controle Linear

Aplicagbes em Sistemas Dindmicos

Sistema de Avaliacao:

A distribuicao dos 100 pontos acontecera da seguinte forma durante o periodo de oferta da disciplina:
Férum de Discussao Avaliativo: 10%

Estudo Dirigido:10%

Avaliagao Parcial | : 15%

Avaliagao Parcial Il : 15%

Avaliacao Final: 50%

Caso o aluno ndo alcance no minimo 60% da pontuacdo distribuida, haverd a Avaliacao Suplementar com as seguintes caracteristicas:
Todo o conteldo da disciplina. Valor: 100 pontos

Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60

Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2

Média final para Aprovacgédo: >= 60 pontos
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