
 

PLANO DE ENSINO   

SISTEMAS DE CONTROLE - SISTEMAS HIDRÁULICOS E 
ELÉTRICOS 

CARGA HORÁRIA: 80 HORAS 
EMENTA 

Revisão de princípios em sistemas de controle, abrangendo terminologia, fundamentos, e 
características estáticas e dinâmicas. Exploração da hidráulica proporcional, incluindo componentes 
de sistemas de controle hidráulico, métodos de comando eletrônico, e características desses 
elementos. Abordagem de concepção e dimensionamento de sistemas. Análise de elementos em 
sistemas servo-hidráulicos, com destaque para servoválvulas. Exploração da modelação numérica 
em sistemas hidráulicos, com ênfase no cálculo e modelagem desses sistemas. Exame dos 
servomecanismos elétricos, abrangendo servomotores AC e DC, tecnologia, características e 
aplicações, bem como motores passo-a-passo. Discussão de técnicas de controle linear aplicadas 
a sistemas. 
 
 
 
 

COMPETÊNCIAS E HABILIDADES 

 Reconhecer os principais componentes tecnológicos presentes em sistemas de controle 
eletro-hidráulicos e eletromecânicos. 

 Avaliar e especificar as características operacionais de sistemas de controle eletro-
hidráulicos e eletromecânicos. 

 Desenvolver propostas de soluções para sistemas de controle eletro-hidráulicos e 
eletromecânicos, de modo a atender aos requisitos estabelecidos em uma especificação. 

CONTEÚDO PROGRAMÁTICO 

REVISÃO DE CONCEITOS DE SISTEMAS DE CONTROLE 
Terminologia em Sistemas de Controle 
Fundamentos em Sistemas Dinâmicos 
Características Estáticas e Dinâmicas 
 
HIDRÁULICA PROPORCIONAL EM SISTEMAS DE CONTROLE 
Elementos em Sistemas de Controle Hidráulicos 
Meios de Comando Eletrônico 
Características de Elementos em Sistemas de Controle Hidráulico Proporcional 
 
CONCEPÇÃO E DIMENSIONAMENTO DE SISTEMAS 
Princípios de Concepção em Sistemas de Controle 
Métodos de Dimensionamento de Sistemas 
Servo-hidráulica em Sistemas 
Funcionalidade de Servoválvulas 
 
MODELAÇÃO NUMÉRICA EM SISTEMAS HIDRÁULICOS 
Métodos de Modelação Numérica 
Cálculo em Sistemas Hidráulicos 
 
SERVOMECANISMOS ELÉTRICOS E CONTROLE LINEAR 
Servomotores AC e DC 
Tecnologia, Características e Aplicações 
Motores Passo-a-passo 
Princípios de Controle Linear 
Aplicações em Sistemas Dinâmicos 

PROCEDIMENTOS METODOLÓGICOS 
As aulas à distância serão realizadas em vídeo aulas, material disponível no Ambiente Virtual de 
Aprendizagem (AVA), atividades de apoio para exploração e enriquecimento do conteúdo 
trabalhado, fóruns de discussão, atividades de sistematização, avaliações e laboratórios práticos 
virtuais. 



 
RECURSOS DIDÁTICOS 

Livro didático; 
Vídeo aula; 
Fóruns; 
Estudos Dirigidos (Estudo de caso); 
Experimentos em laboratório virtual; 
Biblioteca virtual; 
Atividades em campo. 

SISTEMA DE AVALIAÇÃO 

 

A distribuição dos 100 pontos acontecerá da seguinte forma durante o período de oferta da disciplina: 

      Fórum de Discussão Avaliativo: 10% 
 

      Estudo Dirigido:10% 
 

      Avaliação Parcial I: 15% 
 .  Avaliaçao Parcial II: 15% 
 

      Avaliação Final: 50% 

 
Caso o aluno não alcance no mínimo 60% da pontuação distribuída, haverá a Avaliação 
Suplementar com as seguintes características: 

      Todo o conteúdo da disciplina. 
 

      Valor: 100 pontos 
 

      Pré-requisito: Resultado Final >= 20 e <60 
 

      Regra: (Resultado Final + Nota Prova Suplementar) / 2 
 

      Média final para Aprovação: >= 60 pontos 
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